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คาํนํา 
  

 นําผูอ้า่นเขา้มาสูโ่ลกของหุน่ยนต ์ซึง่ในโลกปัจจบุนั 
ตลอดไปจนถงึอนาคต เทคโนโลยนีีจ้ะเป็นทีต่อ้งการของมนุษย์
หุน่ยนต ์เป็นเครือ่งกลทีฉ่ลาดทํางานใหก้บัมนุษย ์ 

  

 ในเนือ้หาของหนังสอืเลม่แรกนี ้จะพาผูอ้า่นไปสู ่การรูจั้ก
หุน่ยนต ์เชน่ ความเป็นมา, ประเภท, สว่นประกอบหลกั, การ
นําไปใชง้าน,อนาคตของหุน่ยนต ์ฯลฯ 

 

 เลม่แรกนีจ้ะไมม่คํีานวณ ความรูใ้นดา้นการคํานวณ
ออกแบบ จะพบตัง้แตเ่ลม่ที ่2, 3, 4, ... ขึน้ไป จะทยอยออกมา
ใหผู้อ้า่นไดอ้า่น โปรดตดิตามอา่น 

  

 ประสบการณ์ของผูเ้ขยีน และเรยีบเรยีง ไดเ้รยีนรูร้ะบบการ
ผลติแบบบรูณาการดว้ยคอมพวิเตอร ์หรอืซมิ (Computer 
Integrated Manufacturing: CIM) 1 เทอมตอนเรยีนปรญิญา
ตร ีในชว่งเวลาการทํางาน ก็ทํางานเกีย่วกบัหุน่ยนตเ์ชือ่ม
ประกอบชิน้สว่นยานยนต ์อยูป่ระมาณ 1 ปี  
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 ผูเ้ขยีน และเรยีบเรยีง หลงัจากวา่งจากงานทีทํ่า ก็จะมาน่ัง
เขยีน และเรยีบเรยีงเนือ้หาความรูเ้กอืบทกุวนั โดยพยายามจะ
เขยีนใหเ้ขา้ใจงา่ย ๆ ไมซ่บัซอ้น เนน้ใหอ้า่นสนุก สว่นความรูท้ี่
สงูกวา่นี ้ผูอ้า่นกส็ามารถนําไปตอ่ยอดเองได ้ 

  

 ในงานเขยีนทีอ่อกมาใหผู้อ้า่นไดอ้า่น อาจจะใชเ้วลานาน
สกัหน่อย ตัง้ใจอยากทีจ่ะเขยีน และเรยีบเรยีงออกมาใหด้ทีีส่ดุ 
ผดิพลาดใหน้อ้ยทีส่ดุ  

 

 จงึจําเป็นตอ้งอา่นเพือ่กลัน่กรองคําทีเ่ขยีนไมตํ่า่กวา่ 4 
รอบ หรอืมากกวา่นัน้ เพราะผูเ้ขยีนพยายามจะทําใหอ้า่นงา่ย จงึ
ทําใหแ้ตล่ะเลม่ทีเ่ขยีนเรยีบเรยีงออกมา ตอ้งใชเ้วลาทีน่าน
พอสมควร  

  

 การเขยีนหนังสอืแตล่ะเลม่ จะพยายามใหด้นู่าตดิตาม ดว้ย
การใชภ้าษางา่ย ๆ มทีัง้การขดัเกลา กลัน่กรอง อาศยัภาพชว่ย
ในการอธบิาย เพือ่อธบิายเรือ่งยากใหเ้ป็นเรือ่งงา่ยเทา่ทีจ่ะทํา
ได ้จงึตอ้งทวนหลายรอบ บางครัง้น่ังเขยีนน่ังอา่นกนัจนดกึดืน่ 
ก็อาจจะมสีว่นผดิพลาดเล็ก ๆ นอ้ย ๆ บา้ง ผูเ้ขยีน และเรยีบ
เรยีงตอ้งขออภยั ผูอ้า่นทีม่คีวามสนใจ ลองตดิตามอา่นดนูะครับ 
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 ราชอาณาจักรไทย ตอ้งเดนิหนา้ไปดว้ยวทิยาศาสตร ์และ
เทคโนโลย ี(เป็นการพัฒนาทางดา้นวัตถ ุ(กายภาพ)) ควรคดิ หรอืประยกุต์
เอง สรา้งเอง ผลติเอง ถงึจะเป็นประเทศทีพั่ฒนาเหนอืประเทศ
อืน่  

 

 แตใ่นขณะเดยีวกนัขา้งหลงั ธรรมชาตป่ิาเขาลําเนาไพร, 
ศาสนา, ศลิปวฒันธรรม, ศลีธรรมอนัด,ี ประวตัศิาสตรช์าตไิทย
ของเรา, ความเอือ้เฟ้ือเผือ่แผโ่อบออ้มอารยีข์องความเป็นคน
ไทย (ทีไ่มม่ปีระเทศใดในโลกนีเ้หมอืนเรา) อนัดงีาม ก็ตอ้งรักษาเอาไว ้(เป็น

การพัฒนาทางดา้นความคดิ จติสํานกึ (จติใจ)) ควบคูก่นัไป  

 

 มันจะเป็นประเทศทีน่่าอยูม่าก ราชอาณาจักรไทย 
(Kingdom of Thailand) จะเป็นประเทศทีม่คีวามสขุสงบ จะสขุ
ทัง้กาย และสขุทัง้ใจ ทัง้ในรุน่เรา และรุน่ลกูหลานสบืตอ่ไป   

 

 

ขอเป็นสว่นหนึง่ในการพัฒนาประเทศชาต ิ

 

 

I have a dream. 

ผูเ้ขยีน และเรยีบเรยีง 

T.M.E. 
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.   
คํานํายังมตีอ่...  

 

จะกลา่วถงึเรยีน หรอืทํางานใหเ้กง่ และดยีังไง นอกจากนีย้ังมี
วธิกีารเรยีนรูภ้าษาของผูเ้ขยีน 
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เกร ิน่นํา 
 

 กอ่นทีจ่ะเขา้ไปเรยีนรูเ้รือ่งหุน่ยนต ์หมายเลข 0 นี ้เรามาดู
ภาพรวมของหนังสอืทัง้เลม่กนักอ่น  

 

บทที ่1 เบือ้งตน้กบัแนวคดิหุน่ยนต ์
  

 ทําความรูจั้กกบัหุน่ยนต ์วา่คอือะไร, ตวัอยา่งหุน่ยนตท์ีเ่คย
พบเห็นในชวีติประจําวนั, หุน่ยนตใ์ชป้ระโยชนใ์นดา้นไหนได ้
บา้ง  

 
รปูตวัอยา่งการใชง้านหุน่ยนตใ์นชวีติประจําวัน 

ทีม่า: https://lh3.googleusercontent.com 

https://lh3.googleusercontent.com/PMb6sTQEkIr9yenE1ZEHNJ3hZS1Hz9nwZrrm0NTDskh2WDogkVvJ0HwdEFsziv89hENn7uDOYH8f0DWpDuImRq9TGFPqqxJBS46Rmw=e365-pa-nu-s0
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บทที ่2 ความเป็นมาของหุน่ยนต ์

 

 หุน่ยนตเ์กดิขึน้ไดอ้ยา่งไร มาดปูระวตัคิวามเป็นมาของมัน
อยา่งครา่ว ๆ กนั 

 

 
รปูประวัตคิวามเป็นมาของหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://www.researchgate.net 
 

บทที ่3 พืน้ฐานของหุน่ยนต ์

 

 กลา่วถงึพืน้ฐานของหุน่ยนต ์วา่มอีะไรบา้ง เชน่ ตอ้งเรยีนรู ้
วชิาอะไรกอ่นทีจ่ะกา้วไปสูก่ารออกแบบสรา้งหุน่ยนต,์ ดกูาร
เคลือ่นทีใ่นลกัษณะตา่ง ๆ ของหุน่ยนต,์ องคป์ระกอบของ
หุน่ยนต ์ 

 

https://www.researchgate.net/publication/374940475/figure/fig1/AS:11431281212970619@1702933146315/Development-history-of-mobile-robots-The-first-industrial-robot-was-born-in-1959-The.tif
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รปูองคป์ระกอบหลักของหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://www.codewizardshq.com 
 

 

บทที ่4 แขนกลอตุสาหกรรม 

 

 มาเรยีนรูเ้รือ่งของแขนกลในงานอตุสาหกรรม วา่มันทํา
อะไรไดบ้า้ง, มกีีช่นดิทีถ่กูนํามาใชง้าน, องศาอสิระเป็นยงัไง 
ฯลฯ 

 

https://www.codewizardshq.com/wp-content/uploads/2024/05/Parts-of-a-robot.png
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รปูที ่แขนกลหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://thors.com 
 

บทที ่5 หุน่ยนตเ์คลือ่นที ่ 

 
รปูที ่หุน่ยนตเ์คลือ่นที ่

ทีม่า: https://jt.org 

https://thors.com/wp-content/uploads/2022/03/robotics-fundamentals-course.jpg
https://jt.org/wp-content/uploads/2022/05/Robotnik-RB-VOGUI-mobile-manipulator-01.jpg
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 วา่ดว้ยเรือ่งของหุน่ยนตท์ีเ่คลือ่นทีไ่ด ้ไมว่า่จะเป็น 
เคลือ่นทีด่ว้ยลอ้, ตนีตะขาบ, ใตน้ํ้า, บนิบนอากาศ และใน
อวกาศ  

 

บทที ่6 หุน่ยนตอ์ตัโนมตั ิ

 

 
รปูที ่หุน่ยนตอ์ตัโนมัต ิ

ทีม่า: https://johnkoetsier.com 
 

 รูจั้กกบัหุน่ยนตท์ีทํ่างานอยา่งอตัโนมัต ิโดยไมต่อ้งมมีนุษย์
ควบคมุ เพยีงป้อนโปรแกรมใหม้นัทํางานดว้ยตวัเองจนเสร็จสิน้
ภารกจิ 

https://johnkoetsier.com/wp-content/uploads/2024/07/boston-dynamics-robots-2692178593.jpg
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บทที ่7 หุน่ยนตท์ีใ่ชใ้นการแขง่ขนั  

 

 
รปู หุน่ยนตท์ีใ่ชใ้นการแขง่ขนั 

ทีม่า: https://sm.mashable.com 
 

 เมือ่ไดส้รา้งหุน่ยนตอ์อกมาแลว้ นอกจากการนําไปใชง้าน
ตามหนา้ทีท่ีอ่อกแบบ และสรา้งออกมาใช ้นอกเหนอืจากนัน้ ก็
ยอ่มเกดิการแขง่ขนักนัวา่ ของใครมปีระสทิธภิาพดกีวา่กนั ของ
ใครมเีทคโนโลยใีหม ่ๆ เขา้มาใชก้บัหุน่ยนต ์จะไดเ้รยีนรูใ้นบท
นี ้   

 

 

https://sm.mashable.com/t/mashable_sea/news/r/robot-athl/robot-athletes-go-for-gold-at-the-world-humanoid-robot-games_d8us.1248.jpg
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บทที ่8 หุน่ยนต ์กบัปัญญาประดษิฐ ์

  

 
รปู ปัญญาประดษิฐใ์นหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://lamarr-institute.org 
 

 ววิฒันาการของหุน่ยนตส์มัยใหม ่จะใชเ้อไอ หรอื
ปัญญาประดษิฐม์าใชผ้สมรว่มในวทิยาการหุน่ยนต ์บทนีม้า
เรยีนรูเ้บือ้งตน้กบัการใชง้านของเอไอในเรือ่งนี ้ 

 

 

 

https://lamarr-institute.org/wp-content/uploads/00_Blog_Beitragsbild_.jpg
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บทที ่9 อนาคตของหุน่ยนต ์

 

 
รปู อนาคตหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://lh7-us.googleusercontent.com 
  

 ภายภาคหนา้ หุน่ยนตใ์นอนาคตจะเป็นอยา่งไร การใชง้าน
จะเป็นแบบไหน มาดรูายละเอยีดในบทนี ้

 

 

 

https://lh7-us.googleusercontent.com/pk-WpBxSnTQJ5XgPlZ_8MM8Jz5X5yCD0NxIK7jJalc12U0ncWC4n9W2fxk02QJ20O9LdV7KoWIJIjeEUNgG_XqeYsqTaPnbBiWSOfimM48lq0q3Gl4XjUSp-Gs76jmhRF3d0H_LevIQCj9GEZ1GOX4o
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 หนังสอือบีุค๊ ทีม่เีนือ้หาไปในการเชือ่มโยงเกีย่วขอ้งเป็น
แนวเดยีวกบัหนังสอืเลม่นี ้ของผูเ้ขยีน และเรยีบเรยีง หากสนใจ
เพิม่เตมิ มดีงันี ้
 

 
ปัญญาประดษิฐ ์(Artificial Intelligence: AI)  

 

  
อนิเตอรเ์น็ตทกุสรรพสิง่ (Internet Of Things: IOT)  
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6จ ี(6G) 

 
 

   
ไฟฟ้า อเิล็กทรอนกิส ์(Electrical & Electronics) เลม่ 1, 2, 3 
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เครือ่งมอืกล (Machine tools) Vol. 1, 2 
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โลหะ (Metal) เลม่ 1 ถงึ 4  

 

  
แมคาทรอนกิส ์(Mechatronics) เลม่ 1, 2 
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สามารถโหลดอา่นตวัอยา่งกอ่นซือ้ได ้ฟร ีกอ่นตดัสนิใจซือ้ 
ในอนาคต จะทําหนังสอือบีุค๊ ทัง้เลม่อา่นฟร ีและเลม่จําหน่าย
ออกมาใหอ้า่นอกี  
 
ขอขอบคณุทีเ่ขา้มาอา่น และชว่ยสนับสนุนครับ 
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บทที ่1 เบือ้งตน้กบัแนวคดิหุน่ยนต ์
 

 หุน่ยนต ์หรอืวทิยาการหุน่ยนต ์(Robots, Robotics)  เป็น
ศาสตรท์างวทิยาศาสตร ์และเทคโนโลย ีทีเ่ป็นการบรูณาการ
กนัระหวา่งศาสตรว์ทิยาการคอมพวิเตอร ์และวศิวกรรมศาสตร ์ 

 

 ศกึษาเกีย่วกบัการออกแบบ, การสรา้ง, การใชง้าน, และ
การประยกุตใ์ชง้านหุน่ยนต ์ 

 

 
                        รปูที ่1.1 เทคโนโลยหีุน่ยนต ์

ทีม่า: http://assets.newatlas.com 

 

https://assets.newatlas.com/dims4/default/d56ca4c/2147483647/strip/true/crop/1919x1080+0+0/resize/1919x1080!/quality/90/?url=http%3A%2F%2Fnewatlas-brightspot.s3.amazonaws.com%2Farchive%2Fnew-atlas-robot-9.jpg
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 โดยมวีตัถปุระสงคห์ลกั คอืการสรา้งเครือ่งจักรกลอจัฉรยิะ
ทีส่ามารถทํางานแทนมนุษยไ์ดใ้นหลากหลายรปูแบบ ในการ
ทํางานในชวีติประจําวนั สรา้งความปลอดภยัในการทํางานของ
มนุษย ์ทัง้แบบอตัโนมตั ิและควบคมุโดยมนุษย ์ 

 

 หุน่ยนตถ์กูนํามาใชง้านในหลากหลายอตุสาหกรรม และใน
ชวีติประจําวนัมากขึน้เรือ่ย ๆ  

 

 

1.1 แนวคดิหลกัของหุน่ยนต ์
 

 
รปูที ่1.2 เทคโนโลยหีุน่ยนต ์

ทีม่า: http:// bostondynamics.com 

https://bostondynamics.com/wp-content/uploads/2024/06/spot-trio.jpg
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 การทํางานแทนมนุษย ์หุน่ยนตถ์กูออกแบบมา เพือ่ทํางานที่
ซ้ําซาก, อนัตราย, หรอืยากลําบากสําหรับมนุษย ์

 

 
รปูที ่1.3 หุน่ยนตทํ์างานแทนมนุษย ์

ทีม่า: https://misc.pagesuite.com 

 

 

 ระบบอตัโนมตั ิหุน่ยนตส์ามารถทํางานไดโ้ดยอตัโนมัตติาม
โปรแกรมทีต่ัง้ไว ้หรอืเรยีนรูจ้ากขอ้มลู และปรับเปลีย่นการ
ทํางานได ้

 

 

 

https://misc.pagesuite.com/3630c326-c935-42f5-b0da-daebc36b7646/images/IMG_LA-AP110519081043_2_1_D54GQ4E2.jpg
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รปูที ่1.4 หุน่ยนตทํ์างานไดอ้ยา่งอตัโนมัต ิ

ทีม่า: https://nextr.in 
 

 ความหลากหลาย หุน่ยนตม์หีลากหลายรปูแบบ และขนาด, 
ตัง้แตหุ่น่ยนตอ์ตุสาหกรรมทีใ่ชใ้นโรงงาน ไปจนถงึหุน่ยนต์
บรกิารทีใ่ชใ้นชวีติประจําวนั 

 

 
รปูที ่1.5 หุน่ยนตม์กีารใชง้านทีห่ลากหลาย 

ทีม่า: https://i.ytimg.com 

https://nextr.in/blog/wp-content/uploads/2023/05/cx-1170x628.jpg
https://i.ytimg.com/vi/VxIiiQTnsqI/hq720.jpg?sqp=-oaymwEhCK4FEIIDSFryq4qpAxMIARUAAAAAGAElAADIQj0AgKJD&rs=AOn4CLDmWI3L7GwseZQB6twAM-A9wEuCOg
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  วทิยาการหุน่ยนต ์เป็นสาขาวชิายอ่ยของวศิวกรรมศาสตรท์ี่
เกีย่วกบัแนวคดิ, การออกแบบ, การประดษิฐ ์และการควบคมุ
หุน่ยนต ์ 

  

  สาขาวชิานี ้เป็นการบรูณาการจากสหวทิยาการ 
ความรูป้ระยกุตใ์ชท้ีเ่กีย่วขอ้งกบั วศิวกรรมขอ้มลู, วศิวกรรม
คอมพวิเตอร,์วทิยาการคอมพวิเตอร ์(โดยเฉพาะสาขาปัญญาประดษิฐ)์, 
วศิวกรรมเครือ่งกล, วศิวกรรมไฟฟ้า, วศิวกรรมซอฟตแ์วร,์ 
อเิล็กทรอนกิส,์ วศิวกรรมเมคคาทรอนกิส,์ นาโนเทคโนโลย,ี 
วศิวกรรมชวีภาพ และอืน่ ๆ ทําการประสานรว่มกนั หรอื
การบรูณาการรวมเป็นหนึง่ ก็คอืผลลพัธอ์อกมาทีเ่ป็น หุน่ยนต ์

 

 
รปูที ่1.6 บรูณาการหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://www.todaysmedicaldevelopments.com 

 

https://www.todaysmedicaldevelopments.com/remote/aHR0cHM6Ly9naWVjZG4uYmxvYi5jb3JlLndpbmRvd3MubmV0L2ZpbGV1cGxvYWRzL2ltYWdlLzIwMjUvMDYvMDMvYWRvYmVzdG9ja18zNDE4ODc2NjcuanBlZw.gCwan1d2WAw.jpg?format=webp
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รปูที ่1.7 จากการบรูณาการจากสหวทิยาการ ผลลัพธท์ีไ่ดก้็คอื หุน่ยนต ์

ทีม่า: https://www.dominfo.ba 
 
 

 
 
1.2 หุน่ยนตท์ีเ่คยพบเห็น 
 
 
ตวัอยา่งหุน่ยนต ์ทีเ่ราอาจจะเคยผา่นสายตาผูอ้า่นมากอ่น 
 
 

https://www.dominfo.ba/wp-content/uploads/2017/07/kojiro-robot.jpg
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o อารท์ดูที ู(R2D2) และ ซทีรพีโีอ (C-3PO) หุน่ยนตท์ีม่คีวาม
ฉลาดในภาพยนตรเ์รือ่ง สตาวอร ์(Star Wars) 

 
 

 
รปูที ่1.8 ซทีรพีโีอ และ อารท์ดูที ู 

ทีม่า: http://static.comicvine.com 
 

 
 

o หุน่ยนตส์นัุข ไอโบ (AIBO) ของโซนี ่(Sony) เป็นหุน่ยนต์
สตัวเ์ลีย้ง 

 
 
 
 
 
 

http://static.comicvine.com/uploads/scale_medium/3/38919/807916-c_3po_and_r2_d2.jpg
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รปูที ่1.9 หุน่ยนตส์นัุขไอโบ  

ทีม่า: http://anadema.free.fr 
 
 

o หุน่ยนตอ์าซโิม (ASIMO) ของฮอนดา้ เป็นหุน่ยนตท์ีส่ามารถ
เดนิ-วิง่ไดส้องขาคลา้ยมนุษย ์

 

 
รปูที ่1.10 หุน่ยนตค์ลา้ยมนุษยอ์าซโิม 

ทีม่า: http://assets.sbnation.com 

http://anadema.free.fr/images/divers/aibo-sony.jpg
http://assets.sbnation.com/assets/770241/asimo-flat-1.jpg
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o หุน่ยนต ์หรอืแขนกลอตุสาหกรรม (Industrial Robot) เป็น
หุน่ยนตอ์ตัโนมตัใิชใ้นโรงงานสมัยใหม ่

 
 

 
รปูที ่1.11 แขนกลอตุสาหกรรม  

ทีม่า: http://blenderartists.org 
 

 
 
 
o หุน่ยนตก์ูภ้ยั (Rescue Robot) เป็นหุน่ยนตช์ว่ยชวีติจาก

บรเิวณทีเ่ป็นอนัตรายทีม่นุษยเ์ขา้ไปไมถ่งึ 
 

http://blenderartists.org/forum/attachment.php?attachmentid=268380&d=1383299372&thumb=1
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รปูที ่1.12 ตวัอยา่งหุน่ยนตก์ูภ้ัยชว่ยชวีติ 

ทีม่า: https://api.army.mil 
 

o หุน่ยนตสํ์ารวจดาวองัคารของนาซา่ (NASA) เพือ่ภารกจิใน
การสํารวจดวงดาว 

 

 
รปูที ่1.13 ตวัอยา่งหุน่ยนตส์ํารวจดวงดาว 

ทีม่า: https://ichef.bbci.co.uk 

https://api.army.mil/e2/c/-images/2010/11/22/92710/army.mil-92710-2010-11-23-061154.jpg
https://ichef.bbci.co.uk/ace/standard/976/cpsprodpb/4CC6/production/_110945691_5.jpg
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รปูที ่1.14 หุน่ยนตส์ํารวจดาวองัคาร 

    ทีม่า: https://plus.nasa.gov 
 

o หุน่ยนตใ์นภารกจิทางทหาร  
 

 
รปูที ่1.15 ตวัอยา่งหุน่ยนตท์างทหาร 

ทีม่า: https://images.newscientist.com 
 
ฯลฯ 

https://plus.nasa.gov/wp-content/uploads/2023/09/jpegPIA24319.jpg?w=1024
https://images.newscientist.com/wp-content/uploads/2020/12/03135041/200901-f-wj663-0025_web.jpg
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รปูที ่1.16 ตวัอยา่งหุน่ยนตเ์ชือ่มทอ่ 

ทีม่า: https://www.evsint.com 
 
 
 

 
นีค้อืตวัอยา่งของหุน่ยนตท์ีเ่ราอาจจะเคยพบเห็นได ้หุน่ยนตแ์ต่
ละชนดิ จะทํางานตามแตล่ะหนา้ทีข่องมัน  
 
 
 
 
 

https://www.evsint.com/wp-content/uploads/2025/01/Moblie-Intelligent-Vision-Cutting-Robot.jpg
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รปูที ่1.17 การบรูณาการหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://img.freepik.com 

 
 

1.3 การนําหุน่ยนตไ์ปใชง้าน 
 

 วทิยาการหุน่ยนต ์เป็นการพัฒนาเครือ่งจักรทีส่ามารถ
ทดแทนแรงงานมนุษย ์และลอกเลยีนแบบกจิกรรมทีม่นุษยทํ์า 
หุน่ยนตส์ามารถประยกุตใ์ชไ้ดใ้นหลากหลายสถานการณ ์และ
ในการใชง้านหลากวตัถปุระสงค ์

 

 

https://img.freepik.com/premium-photo/mechanized-industry-robot-robotic-arms-assembly-factory-production_31965-16539.jpg
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 ในทกุวนันีหุ้น่ยนตจํ์านวนมาก ทํางานทีเ่ป็นอนัตราย (อาทิ
เชน่ การตรวจสอบวัตถทุีป่นเป้ือนกมัมันตรังส,ี การตรวจสอบวตัถรุะเบดิ และการปลดชนวนวัตถุ
ระเบดิ), แปรรปูผลติภณัฑใ์นโรงงาน รวมไปถงึทํางานในสภาวะ
แวดลอ้มทีม่นุษยไ์มส่ามารถมชีวีติอยูไ่ด ้เพือ่การวจัิยทาง
วทิยาศาสตร ์(อาทเิชน่ อวกาศหว้งลกึ, ใตม้หาสมทุร, ในอณุหภมูสิดุขัว้ หรอืทําความ
สะอาดวัตถปุนเป้ือนสารพษิ)  

 

 หุน่ยนตท์ีส่รา้งมา สามารถเอาไปใชป้ระโยชนไ์ดห้ลาย
อยา่ง  

ดา้นลา่งเป็นตวัอยา่งทีนํ่าหุน่ยนตม์าใชง้าน   
 

o นําหุน่ยนตไ์ปใชง้านในภาคอตุสาหกรรม การทีนํ่ามาใชใ้น
โรงงาน ก็เพือ่ทํางานดา้นการผลติ, ประกอบ, หรอื
เคลือ่นยา้ยวสัด ุ 

 
รปูที ่1.18 หุน่ยนตใ์ชง้านประกอบรถยนต ์

ทีม่า: https://res.cloudinary.com 

https://res.cloudinary.com/engineering-com/image/upload/w_640,h_640,c_limit/Duerr_window_glueing_with_Robot_EcoRS_Fiat_01_excksn.jpg
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o หุน่ยนตส์รา้งมาเพือ่การคน้หา และกูภ้ยั หุน่ยนตส์ามารถ
ทํางานแทนทีม่นุษย ์ในงานทีเ่ป็นอนัตราย  

 

 
รปูที ่1.19 แฮซบอทหุน่ยนตค์น้หา และกูภ้ัยของนาซา่ 

ทีม่า: https://www-robotics.jpl.nasa.gov 

 

  แฮซบอท (Hazbot) เป็นหุน่ยนตก์ูร้ะเบดิ มหีุน่ยนตท์ี่
ใชอ้ยูใ่นทมีระเบดิเป็นจํานวนมากในประเทศทีท่นัสมัย 
โดยทั่วไป หุน่ยนตเ์หลา่นีจ้ะคลา้ยรถถังหุม้เกราะขนาดเล็ก 
และควบคมุจากระยะไกลโดยมวีดิโีอตดิทีต่วัหุน่ยนต ์(ระบบการ

ประมวลผลไรส้าย) ตดิกบัดา้นหนา้ของหุน่ยนต ์แขนหุน่ยนต์
สามารถหยบิจับระเบดิตอ้งสงสยั และวางไวใ้นกลอ่งป้องกนั
พสิจูนร์ะเบดิ สําหรับใหม้ันระเบดิ และ/หรอื กําจัดทิง้ 

https://www-robotics.jpl.nasa.gov/media/images/HazbotGroundEmergencyResponseVehicle-hires.original.jpg
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  คลา้ยกบัหุน่ยนตท์ีช่ว่ยทําความสะอาดทําลายสารพษิ 
หุน่ยนตส์ามารถทํางานในสภาพแวดลอ้มทีเ่ลวรา้ย ทางเคม ี
หรอืละอองปรมาณู พวกมันสามารถทํางานในพืน้ทีท่ีเ่ป็น
อนัตราย ในทีท่ีม่นุษย ์หรอืสิง่มชีวีติไมส่ามารถเขา้ไปได ้

 

   อตุสาหกรรมนวิเคลยีรเ์ป็นทีแ่รกทีม่กีารพัฒนา และ
ใชหุ้น่ยนตสํ์าหรับจับวสัดทุีแ่ผก่มัมันตภาพรังส ีทํางานใน
หอ้งทีป้่องกนัสําหรับแขนกลตําแหน่งในหอ้งแผ่
กมัมนัตภาพรังส ี

 

 
รปูที ่1.20 ภายในเตาปฏกิรณ์นวิเคลยีร ์ทีม่หีุน่ยนตช์ว่ยในการเปลีย่น หรอืปลด

แทง่เชือ้เพลงิยเูรเนียม 

ทีม่า: https://energynews.pro 

 

 

https://energynews.pro/wp-content/uploads/2023/07/Design-sans-titre18.jpg
https://energynews.pro/wp-content/uploads/2023/07/Design-sans-titre18.jpg
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o หุน่ยนตผ์จญเพลงิ (Fire-fighting robots) แน่นอนมัน
ทํางานดกีวา่เครือ่งดบัเพลงิ หุน่ยนตน์ีจ้ะตรวจหาตน้เพลงิที่
อยูใ่นบา้น หรอืในอาคาร แลว้เคลือ่นทีไ่ปตําแหน่งนัน้ และ
ทําการสกดัเพลงิไหม ้

 

 
รปูที ่1.21 หุน่ยนตผ์จญเพลงิ 

ทีม่า: https://assets.robotsguide.com 

 

o หุน่ยนตซ์อ่มบํารงุ ถกูออกแบบมาเป็นพเิศษ เพือ่เคลือ่นที่
ผา่นทอ่น้ํามัน, ทอ่น้ําเสยี, ทอ่แอร ์และระบบอืน่ ๆ สามารถ
ชว่ยในการประเมนิ และการซอ่มบํารงุ ตดิตัง้กลอ้งวดิโีอใน

https://assets.robotsguide.com/images/7p2whiua/production/e4aa6a729372745047db1e06ca48fa300e292409-2048x1536.jpg?rect=0,0,2048,1532&w=900&auto=format
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ตวัหุน่ยนตส์ามารถ สง่ภาพวดิโีอกลบัไปทีฝ่่ายชา่งซอ่มบํารงุ 
ทีใ่ดทีม่คีวามเสยีหาย  

 

 
รปูที ่1.22 หุน่ยนตซ์อ่มบํารงุ 

ทีม่า: https://robotnik.eu 
 

 
รปูที ่1.23 หุน่ยนตส์ํารวจอโุมงค ์

ทีม่า: https://www.popsci.com 

https://robotnik.eu/wp-content/uploads/2022/05/Robotnik-Blog-Inspeccion-RB-VOGUI-220527-01.jpg
https://www.popsci.com/wp-content/uploads/2021/10/06/DARPA-cave-robots.jpeg?quality=85
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ชา่งเทคนคิสามารถใชหุ้น่ยนต ์เพือ่ซอ่มแซมสว่นเล็ก ๆ ได ้
อยา่งสะดวกรวดเร็ว และมปีระสทิธภิาพ 

 

 

o หุน่ยนตท์ีส่รา้งมาเพือ่งานบรกิาร เพือ่บรกิารมนุษย ์เชน่ ดแูล
ทางการแพทย,์ การสํารวจ, การทําความสะอาด, หรอืการ
บรกิารลกูคา้  

 

 
รปูที ่1.24 หุน่ยนตใ์ชด้แูลผูป่้วย 

ทีม่า: https://www.azorobotics.com 

https://www.azorobotics.com/images/Article_Images/ImageForArticle_690_17149480000603845.jpg
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o หุน่ยนตส์รา้งมาเพือ่ใชใ้นทางการแพทย ์เชน่ ชว่ยในการ
ผา่ตดั, การวนิจิฉัยโรค, หรอืการฟ้ืนฟสูมรรถภาพ  

 

 
รปูที ่1.25 หุน่ยนตช์ว่ยในงานผา่ตดั 

ทีม่า: https://www.mccormick.northwestern.edu 

 

 

o ผูช้ว่ยทํางานบา้น การใชป้ระโยชนสํ์าหรับ หุน่ยนตทํ์างาน
บา้น (Domestic robots) อยา่งมากมาย สามารถใชหุ้น่ยนต์
ใหทํ้าความสะอาดหนา้ตา่ง และพืน้, รายงาน และ/หรอืทํา
การซอ่มแซมบา้นไดเ้ล็กนอ้ย, ปรงุอาหาร, ทําความสะอาด
เฟอรน์เิจอร,์ ซกัเสือ้ผา้ ฯลฯ 

 

 

https://www.mccormick.northwestern.edu/robotics/images/news/roboticists-role-in-healthcare-and-medicine-670.jpg
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รปูที ่1.26 หุน่ยนตช์ว่ยงานบา้น 

ทีม่า: https://www.researchgate.net 
 

 

o หุน่ยนตนั์กดนตร ี(Musical robot) มอียูห่ลากหลายประเภท 
ซึง่พวกมันไมไ่ดทํ้าแคเ่ลน่เพลงทีถ่กูโปรแกรมไวเ้ทา่นัน้ แต่
ยังสามารถมปีฏสิมัพันธก์บัมนุษย ์และสรา้งสรรคผ์ลงานใหม ่
ๆ ไดด้ว้ย  

 

 

https://www.researchgate.net/publication/317914533/figure/fig1/AS:716682402205696@1547881808057/Service-robots-in-domestic-applications.jpg
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รปูที ่1.27 หุน่ยนตเ์ลน่ดนตร ี

ทีม่า: https://singularityhub.com 
 

 

วงดนตรหีุน่ยนต ์(Robot Bands) กลุม่หุน่ยนตท์ีถ่กูสรา้ง
ขึน้มาเพือ่เลน่ดนตรรีว่มกนั พวกมนัสามารถเลน่ กตีาร,์ เบส, 
เครือ่งเป่า และกลองได ้

 

 

 

 

https://singularityhub.com/uploads/2018/11/nagoya-japan-july-10-2016-toyota-robots_shutterstock-editorial-use-only_511001698.jpg?auto=webp
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o หุน่ยนตส์รา้งมาเพือ่การสํารวจ เชน่ ใชใ้นการสํารวจอวกาศ, 
ใตม้หาสมทุร, หรอืพืน้ทีท่ีอ่นัตราย  

 

 

 
รปูที ่1.28 หุน่ยนตส์ํารวจดวงดาว 

ทีม่า: https://builtin.com 

 

 

o หุน่ยนตส์รา้งมาเพือ่การศกึษา ทัง้ในโรงเรยีน ใน
มหาวทิยาลยั เชน่ ชว่ยในงานการสอน และเรยีนรูใ้นรปูแบบ
ตา่ง ๆ 

 
 

https://builtin.com/sites/www.builtin.com/files/2023-10/space-robots_0.jpg
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รปูที ่1.29 หุน่ยนตช์ว่ยสอน 

ทีม่า: https://blog.emb.global 
 
 

o หุน่ยนตท์ีนํ่าไปใชใ้นทางสงคราม หรอืหุน่ยนตส์งคราม 
(War robots) ถา้กองกําลงัทหารเขา้สูส่งคราม เราสามารถ
ใชหุ้น่ยนต ์เพือ่ใชใ้หไ้ปสูช่ยัชนะ และชนะอยา่งรวดเร็ว 
หุน่ยนตส์มควร ใหม้กีารเพิม่มากขึน้ในสงครามสมัยใหม ่
หุน่ยนตอ์ากาศยานโดรน (Drone aircraft) สามารถตดิตาม
ขา้ศกึทีเ่คลือ่นที ่และตรวจการณ์ป้องกนัขา้ศกึได ้

https://blog.emb.global/wp-content/uploads/2024/03/Transforming-Learning-The-Impact-of-Robotics-on-Education-696x390.webp
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รปูที ่1.30 หุน่ยนตโ์ดรนทิง้ระเบดิในสงครามสมัยใหม ่

ทีม่า: https://i.ytimg.com 
 

 
รปูที ่1.31 หุน่ยนตร์บ 

https://i.ytimg.com/vi/969XGZ_t7cE/hq720.jpg?sqp=-oaymwEhCK4FEIIDSFryq4qpAxMIARUAAAAAGAElAADIQj0AgKJD&rs=AOn4CLDe0cdnc5213HjAdf5eHx7pnrGtVA
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  ระเบดิฉลาด (Smart bombs) และขปีนาวธุตดิตาม 
(Cruise missiles) เป็นตวัอยา่งอืน่ ๆ ของความฉลาดของ
อาวธุยทุโธปกรณ์ มันเป็นทีน่่ายกยอ่งมาก  

 

 
รปูที ่1.32 ระเบดิฉลาด 
ทีม่า: https://img.etimg.com 

 

 

  มคีวามน่าสนใจ และเป็นทีน่ยิมในการแขง่ขนั 
สงครามหุน่ยนต ์(Robot wars) แขง่ขนัการสรา้งการควบคมุ
ทางวทิย ุหุน่ยนตน่ั์นมกีารแขง่ขนักนัเป็นระดบัประเทศ และมี
การตอ่สูใ้นแบบหนึง่ตอ่หนึง่  

 

https://img.etimg.com/thumb/width-1600,height-900,imgsize-52214,resizemode-75,msid-120948968/news/new-updates/scalp-hammer-missiles-kamikaze-drones-how-india-used-precision-weapons-to-punish-pakistan-under-operation-sindoor.jpg
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รปูที ่1.33 การแขง่ขนัสงครามหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://i.ytimg.com 
 

  สงครามหุน่ยนต ์เป็นหุน่ยนตท์ีนํ่ามาใชแ้ขง่ขนักนัใน 
สนามแขง่ขนั (Arena) สําหรับแขง่ขนัมขีนาด 10 เมตร คณู 
17 เมตร พืน้เป็นยางทีม่กํีาแพงลอ้มรอบ ดว้ยความสงู 2.5 
เมตร  

       

 

ฯลฯ 
 
 

https://i.ytimg.com/vi/4_8sSVupS60/sddefault.jpg
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 หุน่ยนตม์คีวามแตกตา่งจากเครือ่งจักรกลแบบอืน่ ๆ ตรงที่
มันสามารถเคลือ่นไหวของโครงสรา้งตามการออกแบบได ้ 

 

 หุน่ยนตแ์ตกตา่งจากคอมพวิเตอรต์รงที ่มันสามารถนําผล
ทีไ่ดจ้ากการประมวลผล มาปฏบิตัใิหเ้กดิงานในทางกายภาพได ้
ในขณะทีค่อมพวิเตอรไ์มม่ ี

 

 

 
รปูที ่1.34 หุน่ยนต ์กบัคอมพวิเตอร ์

ทีม่า: https://micology.com 
 

 

 

https://micology.com/wp-content/uploads/2019/05/Robot-vs-Computer-1.png
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1.4 กฎของหุน่ยนต ์
 

 กฎสามขอ้ของหุน่ยนตข์องอาซมิอฟ (Asimov's Three 
Laws of Robotics Asimov's Three Laws of Robotics) เป็น
ชดุแนวทางจรยิธรรมสําหรับหุน่ยนต ์ทีค่ดิคน้โดย ไอแซค อาซิ
มอฟ (Isaac Asimov)  นักเขยีนนยิายวทิยาศาสตร ์ 

 

กฎเหลา่นีม้ดีงันี ้

 

 
รปูที ่1.35 กฎ 3 ขอ้ของหุน่ยนต ์ 

ทีม่า: https://substackcdn.com 
 

https://substackcdn.com/image/fetch/$s_!dc-F!,f_auto,q_auto:good,fl_progressive:steep/https%3A%2F%2Fsubstack-post-media.s3.amazonaws.com%2Fpublic%2Fimages%2Fc9fb87f9-9e85-4629-83ba-871f7a0ffad5_2000x1027.jpeg
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1) หุน่ยนตต์อ้งไมทํ่ารา้ยมนุษย ์หรอืปลอ่ยใหม้นุษยไ์ดรั้บ
อนัตรายโดยมนัไมทํ่าอะไร  

 

2) หุน่ยนตต์อ้งเชือ่ฟังคําสัง่ของมนุษย ์เวน้แตคํ่าสัง่นัน้จะ
ขดัแยง้กบักฎขอ้แรก  

 

3) หุน่ยนตต์อ้งปกป้องการดํารงอยูข่องตนเอง ตราบใดทีก่าร
ปกป้องนัน้ไมข่ดัแยง้กบักฎขอ้แรก หรอืกฎขอ้ทีส่อง  

 

 

ตอ่มาอาซมิอฟไดเ้สนอกฎขอ้ทีศ่นูยข์ ึน้เพือ่ใหค้วามสําคัญกบั
การปกป้องมนุษยชาตมิากกวา่มนุษย ์

 

 

จบบทที ่1 
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รปูหุน่ยนต ์

ทีม่า: https://png.pngtree.com 
 

 

 

https://png.pngtree.com/thumb_back/fh260/background/20230408/pngtree-robot-white-cute-robot-blue-light-background-image_2199825.jpg
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